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(주)미니로봇  

2014년 무인자동차 
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1. 2014지능형 자동차 

• 임베디드보드 제작처: 현대 오트론 

• 자동차 바디 및 제어보드 제작처: ㈜미니로봇 
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항목 규격 및 내용 비고 

크기  330 * 190 * 160 mm   

무게 약 2300g   

최고속도 1000 mm/sec   

구동 모터 DC서보 모터 엔코더 (12V-12W)   

임베디드 보드 
NVIDIA Tegra3  

(ARM Cortex-A9 Quadcore 900MHz) 
DDR3 2GB, NOR Flash 64MB,  

eMMC 8GB  

카메라 CMOS 1.3M Pixel (1280 x 1024)   

디버깅 Ethernet (10/100) 및 mini USB   

LCD 4.3" (해상도 480x272)   

바퀴분해능 195step/1회전   

서보 모터 – 3EA  
(바퀴 조향 및 카메라 틸트) 

6V. 9kg(180도)  카메라 상하좌우 , 조향 

회전 반지름  약 300mm   

거리 분해 능 1mm 거리 분해능 

거리센서 
적외선 거리센서 - 6SET 

(10cm~80cm) 
GP2Y0A21F03 

적외선센서 라인감지용 7조 오토 튜닝 

바퀴지름 65mm   

충전기 ULTRAMAT AC/DC EQ  

전압 / 배터리 NIMH 12V – 3000mA   방전율 15C 

통신#1 SPI, RS232C: 19200BPS(고정) 

충전 및 동작 시간 약90분 충전, 약 2시간30분사용   

전조등, 방향등, 정지등     

2014 무인자동차 사양 
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소프트웨어 개발 환경 

임베디드 프로그램 개발환경: Linux OS 

NVIDIA Tegra3  
(ARM Cortex-A9 Quadcore 900MHz) 

SPI 또는 

UART 통신 

자동차 제어 보드: 

SPI 또는 UART 통신 제어 

2014지능형 자동차 
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앞 뒤면 부분 명칭 

2014지능형 자동차 

• 전조등 
• 좌우 측 깜박이 

전방 거리 센서 후방 거리 센서 • 좌우 측 깜박이 
• 정지등 

카메라 480x272 TFT LCD 



WORLD LEADER OF ROBOT TECHNOLOGY WWW.MINIROBOT.CO.KR 6 

평면 부분 명칭 

임베디드 보드 
NVIDIA Tegra3  

(ARM Cortex-A9 Qu
adcore 900MHz) 

자동차 
전원스위치 

2014지능형 자동차 

오토튜닝 방법: 

1.자동차를 감지할 라인 위에 놓는다. 

2.전면 부 오토튜닝 버튼을 한번 누른다. 

3.자동차를 라인 위에서 앞뒤로 3번 정
도 굴린다. 

4.오토튜닝 버튼을 다시 누른다. 

5.라인 감지가 오토 튜닝 되었다. 

 480x272 TFT LCD 
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측 면 부분 명칭 

카메라 상하좌우 제어 배터리 충전단자 

2014지능형 자동차 

임베디드 개발 포트 

조향 제어 

측면 거리 감지 

실리콘 범퍼 
실리콘 범퍼 
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1. 2014지능형 자동차 

충전기: ULTRAMAT AC/DC EQ  
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제어 코드표 


