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    1. 시스템 구성 
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1-1. XHyper320MINI 임베디드 보드 구성 
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X-Hyper320M X-Hyper320Mini 디버깅 보드 

+ + 

TFT LCD 보드 

CMOS Camera 보드 
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1-2. X-Hyper320M 
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Processor : Marvell PXA320-P(Core : 806MHz) 

최신 임베디드 시스템 기술 트랜드를 적용한
로서 고급형 네비게이션 지능형 로봇

홈네트워크 첨단 의료기기 산업제어 등 다양한
응용 분야에 빠르게 적용하여 개발 할 수 있다
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1-3. X-Hyper320Mini (앞면) 
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1-4. X-Hyper320Mini (뒷면) 
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1-5. 블럭도 
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Uart 5Port 
Internal3, Extern2 
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1-6. 디버깅 보드 
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디버깅 보드
프로그램 개발시에만 사용한다
제공되는 커넥터만 사용할것
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1-6. 전원 어댑터 
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어댑터 연결
제공되는 어댑터만 사용할 것
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    2. 소프트웨어 구성 
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2-1. 소프트웨어 

12 

Driver / 
Components 

Vendor/Name 비고 

Cross compiler ARM EABI 4.1.1 version 

OEM boot NAND boot 

Blob Bootloader Blob 2.0.5-pre3 version 

Linux Kernel Embedded Linux 2.6.14 version 

MTD Driver Samsung NAND K9F1908U0M Large Page(2k) 128MB 

YAFFS2 NAND Filesystem 

Key 3EA GPIO KEY  

LED 3EA USB Client Ethernet GPIO LED 

USB 1.1 Host Internal Controller Storage, HID 

USB 1.1 Client Internal Controller Gadget Interface 

Internal Serial Internal Controller FF, ST, BT Uart 

Frame buffer Internal Controller 320x240 TFT 

Audio Wolfson WM9712L ALSA 

Bluetooth Module HBM2X1M BTUART 

WLAN Module Marvell WR-G-MR-05 SPI (SSP3) 

3 Axis  
Accelerometer 

MMA7260QT Selectable Sensitivity 
(1.5g/2g/4g/6g) 
SPI (SSP4) 

ADC 4PORT ADC104S021 4ch/10bit/50ksps 
SPI (SSP1) 

 커널 드라이버 구성
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2-2. 소프트웨어 
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 어플리케이션 구성

Components  
    

비고  
    

UART 어플리케이션      
로봇컨트롤(마이컴제어) 
  

        
Bluetooth(AT COMMAND) 
  

  

ADC 어플리케이션 3축가속센서 

로봇 - (가슴,왼팔, 오른팔) 
자동차 – (전, 후, 측면x2) 

Wireless Lan 어플리케이션    Wireless Ext Tool support    

Camera 어플리케이션  ycbcr422입력 -> overlay 출력 

GPIO 어플리케이션      PXA320 GPIO control App(key, led) 

Audio MPG123(mp3), alsa lib tool(play,rec) 

JPG Viewer     jpeg-6b(lib), fbv(FrameBuffer Viewer) 

misc       
ftp, telnet, mkyaffs2image, 
리눅스 쉘 utils etc 

  

소스코드 개발문서는 로 제공됩니다
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    3. 개발 환경 
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3-1. Host PC 권장 사항 

15 

 리눅스 권장 배포판


 권장 사양
 이상 이상

인 경우 용 배포판을 설치하여 사용한다
 이상
 이상의 여유공간
 리눅스 드라이버 호환 모델 등
 사용시 사용 불가
 권장
 사용가능
 이상
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3-2. 배포판 설치 시 주의사항 
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 타겟보드 개발용 는 보안관련 체크를 않하는 것을 권장
예 방화벽 등

 등의 패키지는 개발 시 꼭 필요하므로
최초 설치 시 같이 설치하는 것이 좋음

 주의 를 이용하여 리눅스를 설치할 경우 자원 분리로 컴파
일 시간이 오래 걸리고 가상 내에서 실제 디바이스 제어가 잘 안될 수 있으므로
사용하는 것을 권장하지 않음
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3-3. 타겟보드와 Host PC 연결 
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전송

 Host PC의 ARM 크로스 컴파일러를 통해 컴파일하여 개발한다. 
 

  Host PC에서 개발한 커널 및 루트파일 시스템은 USB Device를 통하여  
    타겟 보드에 다운로드 한다. 
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3-3. 타겟보드와 Host PC 연결(계속) 
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 USB salve 케이블은 PC의 USB 포트에 연결  
 

 디버그 시리얼 케이블은 PC의 시리얼 포트에 연결  
   (시리얼 포트가 없을 경우 usb to serial 변환 케이블을 사용한다.) 
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3-4. Host PC 통신 포트 설정  
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 의 디버깅 포트는 로 되어 있
다

 로 설정 한다
리눅스 설정도 동일함
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3-5. 부트로더 확인 
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하면 디버깅 시리얼
포트로 부트로더 메시지가 뿌려
진다

부팅 중

메시지가 나올 때 아무
키를 입력하면 커맨드 상
태로 가게 된다

키 입력을 하진 않으면 기본 커널
로 부팅된다 기본 커널이 탑재
되지 않을 경우 멈춘다

타겟 보드의 부트로더는 수정할 
필요 없이 그대로 사용하면 된
다. 
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3-6. 이미지 다운로드 

21 

 Host PC(리눅스)에 usb0 장치 IP설정 
 
  - USB케이블을 PC에 꼽으면 usb0장치 생성됨 
  - 윈도우PC에 경우 드라이버설치를 해야 함.  
    btblan-iPaq-049f-505a-10-26-2004.exe 
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3-6. 이미지 다운로드 (계속) 
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 타겟 보드 부트로더에서 서버, 타겟 보드 IP설정 

 기본값은 Server(Host) 10.1.1.1, Client(Target) 10.1.1.2 로 설정되어 있다. 
Ex)  

blob> setip serverip [서버/HOST PC] IP 
blob> setip clientip [클라이언트/타겟보드] IP 
blob> setip 
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3-6. 이미지 다운로드 (계속) 

23 

 Host PC에 tftp 서버 설치 
1. Tftp rpm 설치 

 
 
 
 
 
 

2. 스크립트 수정 
 
 
 
 
 
 
 

3. Xinetd restart 
    /etc/rc.d/init.d/xinetd restart 



www.hybus.net ⓒPowerful leader of Embedded System 

3-6. 이미지 다운로드 (계속) 
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 부트로더에서 Usb 초기화 
 

 usbc 명령으로 Host PC에 드라이버 인식 
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3-6. 이미지 다운로드 (계속) 
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 이미지 다운로드 

커널 이미지 다운로드
커널 이미지 플래쉬 라이트

루트 이미지 다운로드
루트 이미지 플래쉬 라이트
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3-7. 툴체인 설치 
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 파일을 에 압축 해제
 크로스 컴파일러 경로는 고정으로 에 설치한다
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3-8. 커널 컴파일 
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 컴파일이 완료되면 가 생성된다



www.hybus.net ⓒPowerful leader of Embedded System 

3-9. 파일 시스템 
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 루트 파일 시스템은 를 사용
 파일 시스템 이미지 생성은 유틸리티를 이용

디렉토리 명 이미지파일 이름
생성 하려고 했던 디렉토리 내의 내용들이 이미지로 생성된다
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    4. 주요 장치 설명 
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4-1. 주요 장치 목록 
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디바이스 용도 

UART 디버깅, Bluetooth, 로봇제어, 확장 2포트 

Audio 재생/녹음 

USB Host USB 메모리등 사용 

USB Slave 호스트 PC와 usb2ethernet 통신 

wireless 무선랜 통신응용 

ADC1 3Axis 가속 센서 

ADC2 로봇 - (가슴, 왼팔, 오른팔) 
자동차 - (전, 후, 측면x2) 

TFT LCD 320w x 240h (touch not support) 

CMOS CAMERA Preview, capture 
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4-2. UART 

31 

port name Device file 

PXA320 STUART /dev/ttyS0  Debug – baudrate 115200 

PXA320 BTUART /dev/ttyS1 BlueTooth 

PXA320 FFUART /dev/ttyS2 ROBOT Control – FFUART (TTL) 

TL16C2550 PORT1 /dev/ttyS3 extern port – EXUART1 (TTL) 

TL16C2550 PORT2 /dev/ttyS4 extern port – EXUART2 (TTL) 

 Internal serial은 FFUART, STUART, BTUART 
   STUART : ttyS0, BTUART : ttyS1, FFUART : ttyS2 
 
 X-Hyper320MINI 보드에서는 STUART를 디버깅 시리얼로 사용  
 BTUART는 블루투스 통신 포트로 사용 
 FFUART는 로봇 제어용으로 사용 
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4-3. Audio 
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 보드는 기반의 을
장치로 사용한다

 드라이버는 를 사용한다
에 관한 더 자세한 자료는 에서 확인할 수 있다
드라이버를 사용하게 됨으로써 라이브러리의 를 어플리케이션에서

사용할 수 있다

Audio 설정 예 

녹음/재생 테스트 예 

http://www.alsa-project.org/
http://www.alsa-project.org/
http://www.alsa-project.org/
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4-4. USB Host 1.1 
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 은 의 내부 컨트롤러를 사용한다
 로 사용할 수 있는 장치들은

등이다

USB 메모리 사용 예 
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4-5. USB Slave 1.1 
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 의 내부 컨트롤러를 사용한다
 의 은 인

장치로 사용하도록 구성되어 있다

USB 2 ethernet ping 테스트 예 
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4-6. Wireless LAN 
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 무선랜 디바이스는 이름으로 등록되어있다
를 지원한다

지원
 무선통신 (AD-HOP, Managed) 활용으로 다양한 응용이 가능하다. 

설정
명령으로 주변 무선장치 검색
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4-7. Bluetooth 
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 Bluetooth 1.2 Specification Compliant 
 Application 

 Stereo Headphones 
 Automotive Hands-Free Kits 
 Echo Cancellation 
 High Performance Telephony Headsets 
 A/V Profile Support 
 Cellular Handsets 

AT Command 예 
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4-8. 3 Axis 가속 센서(MMA7260) 
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 민감도 선택가능  
 Application 

 로봇
 게임

센서 데이터 수집예 
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4-9. ADC 4 port 
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 로봇 가슴왼팔오른팔에 있는 거리센서를 읽는다

센서 데이터 수집예 
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4-10. TFT Color LCD 
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디스플레이
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4-11. CMOS Camera 
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테스트 프로그램 카메라 영상 디스플레이
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4-12. Robot Test 
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 는 를 사용한다
 명령코드에 머리돌리기 이라면

에 를 하면 로봇은 머리 돌리기 동작을 수행한다

명령 코드 표 참조
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    5. 기술 지원 
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5-1. On-line 기술 지원 
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www.hybus.net 홈페이지
에 임베디드 소프트웨어 
공모대전 전용 QnA 게시
판 신설하여 실시간 기술
지원 및 FAQ 역할 제공 

임베디드공모대전 QnA 

http://www.hybus.net/
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5-2. Off-line 기술 지원 
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 임베디드 전문 엔지니어를 공모대전 기술지원을 위해 전담 배치하
여 전화 상담 및 직접 내방 시 기술 지원을 제공함. 
 
 기술 지원  

노성동 차장 (02-2082-2403) 
 

 임베디드 보드 전문 기술 교육 실시 
 임베디드 기술 세미나 개최하여 무상 교육 실시  
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하이버스 주식회사 
 
서울시 구로구 구로3동 212-8  
대륭포스트타워1차 701호 
 
TEL : 02) 2082-2400~25    
FAX : 02) 2082-2406~7 
www.hybus.net 
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